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Цель разработки – повышение эффективности подготовки специалистов  

АО «ЕВРАЗ» к работе с промышленными роботами и внедрение безопасного, 

наглядного и практико-ориентированного учебного процесса.  

Задачи проектной разработки:  

– изучение синтаксиса и структуры языка KRL (KUKA Robot Language)  

для управления роботами KUKA;  

– отработка навыков программирования типовых производственных операций 

(сварка, резка, перемещение заготовок);  

– разработка и использование учебного тренажера на базе 3D-печати и Arduino 

для безопасного обучения и визуализации принципов работы промышленных 

роботов;  

– интеграция полученных знаний и навыков в реальную производственную 

практику.  

Полученный результат (проектный продукт): учебный тренажер – 

уменьшенная модель роботизированной руки, полученная с применением 

аддитивных технологий, а также методические материалы для обучения работе 

с роботами KUKA и языком KRL.  

Современная металлургия переживает этап активной цифровизации  

и автоматизации. Для АО «ЕВРАЗ» это означает внедрение робототехнических 

комплексов в ключевые технологические процессы – от сварки и резки металла 

до транспортировки заготовок и сборочных операций. Компания KUKA как один 

из мировых лидеров в области промышленной робототехники предоставляет 

решения, позволяющие эффективно автоматизировать широкий спектр задач  

в металлургии. Неотъемлемой частью этих решений является язык 

программирования KRL (KUKA Robot Language), который обеспечивает точное 

управление роботами, участвующими в технологических процессах 

металлургического производства.   

Для подготовки сотрудников АО «ЕВРАЗ» к работе с промышленными роботами 

KUKA создан учебный тренажер – уменьшенная структурная копия 

роботизированной руки, выполненная с использованием аддитивных технологий 

и программируемых контроллеров.  

Использование данного тренажера имеет ряд преимуществ:  

– сотрудники могут отрабатывать базовые принципы программирования  

и управления роботом без риска для оборудования и здоровья;  
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– часть учебного процесса переносится на тренажер, что позволяет сократить 

время использования дорогостоящих промышленных роботов для начального 

уровня обучения;  

– от простых манипуляций на макете сотрудники переходят  

к программированию промышленных роботов в условиях реального цеха.  

Применение аддитивных технологий при создании тренажера открывает 

дополнительные возможности:  

– быстрая разработка и изготовление учебных моделей, адаптированных  

под конкретные задачи металлургического производства;  

– возможность модификации деталей тренажера под новые сценарии обучения 

без привлечения сторонних подрядчиков;  

– снижение стоимости разработки учебных материалов за счет локального 

производства деталей.  

Разработанный проектный продукт позволяет безопасно и эффективно обучать 

сотрудников металлургического производства основам программирования  

и управления промышленными роботами, снижать риски повреждения 

оборудования и ускорять адаптацию специалистов к современным технологиям. 

АО «ЕВРАЗ» проявляет заинтересованность в использовании тренажера  

для подготовки персонала и интеграции его в образовательные программы 

внутри предприятия, что поддерживает стратегию цифровизации  

и автоматизации производства.  


